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Deney Set1 Tanitim
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Asagidaki resimlerde 8051 Teko deney setinin 6zellikleri gosterilmistir. Keil pVision
programiin ¢alistirilmasini anlatan gorsellere yer verilmistir. Ayrica FLIP programi araciligi
ile HEX dosyasinin deney setine yiiklenmesi gosterilmistir.

Deney Seti Semasi:

Programlama Modiili

Led Gostergeler  Butonlar

|

Prof. Dr. ilhan TARIMER 4



TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI
Y 5

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BIiLiSiM SiISTEMLERI MUHENDISLI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

- - = PR B 3

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER 1 0



TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

— - ~ = 3 ¢ == A

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BiLiSiM SISTEMLERI MUHENDISLIGi MiKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Prof. Dr. ilhan TARIMER




TEKNOLOJI FAKULTESI BILISIM SISTEMLERiI MUHENDISLiGi MIKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

Buton Kontroli -1
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Deney No: 1
Deney Konusu: Buton Kontrolii -1
Ozet: TEKO 8051 Deney Setindeki 89C51 mikrodenetleyicisinin yapisini kavramak,

giris-¢ikis (I/0O) portlarmni kullanmak ve dnceden belirlenmis giris portundan gonderilen
sinyale karsilik yine 6nceden belirlenmis ¢ikis portuna bir yazilimla tanimlanmis sinyaller

gondermek.

Deney Arac¢ Gerecleri:

1. Bir adet Teko 8051 deney seti,
2. Bir adet bilgisayar
3. Yeterli miktarda jumper

Deney Devre Semasi:

Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi

+5\
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PO.OMADO
PO.1/ADA
PO.2/AD2
PO.2ADS
PO.4/AD
PO.S/ADS
PO.EADS
PO.7/ADT

F2.0/A8

F2.1/48
P2.2IA10
P2.3/A11
P2.4/A12
P2.5/A13
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P3 1D
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4.7k

Sekil 1.1. de goriilen deney semasinda 89C51 islemcisinin P1.0 pinine bagli bir buton ile

Sekil 1.1. Deney Semas1

P0.0 pinine bagli olan bir LED lambas1 kontrollii olarak yakilip sondiiriillmektedir.
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Deney islem Adimlar:

1. Asagida sekli goriilen 1/0O modiiliindeki P0.0 anahtarmi pull up (yukari-on) konumuna

almiz.

R23_PULL 1K

Sekil 1.2. I/O modiiliiniin konumu

2. 8051 deney seti tizerinde ilgili modiillerin baglant1 durumlarini asagidaki sekilde

goriildiigii sekilde yapiniz.
. LEDS GOSJERBELER

Sekil 1.3. Deney i¢in modiillerin baglantilar1

3. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H>
#define BUTONO P1 O
#define LED PO O
void main ()
{
BUTONO=1;
LED=0;
while (1)
{
while (BUTONO) ;
while (!BUTONO) ;
LED=!LED; }}

Prof. Dr. ilhan TARIMER
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4. Asagidaki sekildeki gibi 8051 ile bi

lgisayar arasind.

k4%

aki arayiiz baglantisin1 yapniz.

5. Yukarida belirtilen baglant1 yapildiktan sonra 8051 deney setinin sag alt kosesinde yer

alan on/off diigmesine basiniz.

Mod se¢im diigmesini “program” moduna getiriniz.

7. Yukarida 3 nolu islem adiminda tamamai verilen program kodlarini Keil pVision
platformunda asagida gdsterildigi gibi derleyiniz.

o

@Eile Edit  View Erojectl Debug Flash Peripherals Tools SWCS Window Help

BElg Mew Project...

Import uVision1 Project...

& 4 § Open Project...
Project Workspace Close Project
B854 Target 1

Eﬁ Source G 4 Compenents, Envirenment, Books...
Select Device for Target ‘Target 1
Remove File 'button.c'

Options for File 'button.c’

Build target

Rebuild all target files
8 Translate C:\Users\giilsah-PC\Desktop\MikroelektronikLaboratuvarDeneyler\8051_SET_DENEYLER\+01BUTTON\button.c

8. Derleme sonunda elde edilen Hex kodlarim 89C51 mikrodenetleyicisine “Atmel Flip”
programimi kullanarak asagida goriildiigii gibi yiikleyiniz.

Prof. Dr. ilhan TARIMER
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“El Son gidilen yerlel

File | Buffer Device Settings

Load HE= File... F4
Recent HEx Files. .. L4
Save Buffer Az, .

E it

¥ Eraze

1)« BD51_SET_DENEYLER » +01BUTTON

Yeni klasar

A Ad

O @

Degistirme tarihi

|| button.hex

9.10.2006 17:13 HEX Dosyasi

&% BD-ROM Srici:

LUK 4

Dosya adi: | button.hex

v | HexFiles (*hex, " HEX,"Hex)

| Ag | | Iptal

9. 8051 deney setinin sag altinda bulunan mod se¢im diigmesini “devre” moduna

getiriniz. Yanindaki reset diigmesine bir kere basiniz.

10. Butonlarin konumlarini degistirerek LED 1s1ma degisimlerini goriiniiz.
11. I/O modiiliindeki P0.0 ve Led Gostergeler modiiliindeki P0.0 anahtarini yukary/ asag:
konumuna getirerek 1. ledin (en sagdaki led) yanip sondiigiinii gzleyiniz.

Cahisma Sorular:

1. 2 ledin yanip sonmesini saglayacak program kodlarmni yazarak gosteriniz.
2. Mikrodenetleyicilerdeki I/O ve R/W zamanlari arasindaki iliskiyi a¢iklayiniz.
3. Deney setindeki 2 LED’in 5 saniye siireyle yanip sonmesini ve bunu

Prof. Dr. ilhan TARIMER
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Kayan LED Deneyi
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Deney No: 2

Deney Konusu: 8 Butonla 8 LED’in kontrol edilmesi
Ozet: 89C51 mikrodenetleyicisinin birden fazla portunu kullanarak, zamanlama

araciligiyla led’leri kontrol edebilmek.

Deney Arac¢ Gerecleri:

1. Bir adet Teko 8051 deney seti,

2. Bir adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:

Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi

verilmistir.
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F1 BICEX3/SCK

P1.TICEX4IMOS]
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FO.0ADD
PO.1/AD1
PO.21AD2
PO.3AD3
FPO.4iAD4
PO.5/ADS
PO.GIADS
PO.TIADT

P2.0iA8

P2.1/A8
P2.2/A10
F2.3/811
P2.4A12
P2.5/A13
P2a/A14
F2.TIA1E

P3.0/RXD
F3.1TXD
P3.2(NT0
P3.3/NT1
F3.4/T0
F3.5T1
P3EWR

P2 7/R0

ATEACS1RCE

Sekil 2.1: Deney Semasi

Sekil 2.1. de goriilen deney semasinda 89C51 islemcisinin PO anahtarmimn PO0.0 ile P0.7
pinlerine baglanan 8 ledi, yakip sondiirme kontrolii saglanmistir.

Deney Islem Adimlan:

1. I/O modiiliinden P0.0 anahtarlar1 pull up (yukari-on) konumuna aliniz.

Prof. Dr. ilhan TARIMER
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R23_PULL 1K

Sekil 2.2: I/0 modiiliiniin konumu

2. 8051 deney seti tizerinde ilgili modiillerin baglant1 durumlarini asagidaki sekilde
goriildiigi sekilde yapiniz.

; LED GOSTERGELER

Sekil 2.3: Deney i¢in modiillerin baglantilari

3. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c¢51rd2.H>
int k;
void zaman (void)
{

int i;

for (i=0;i<=20000;i++) ;
}

void main (void)
{
P0=0x80;
while (1)

{

for (k=0; k<7; k++) {

Prof. Dr. ilhan TARIMER
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zaman () ;
PO=P0>>1;
}
for (k=0; k<7; k++){
zaman () ;
PO=P0<<1;

4.

~No

10.

11.

12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.

19.

Keil uVision yazilimini ¢alistiriniz. Project meniisiinden “New project” se¢enegini
seciniz.

“Create New Project ” penceresinde yapacagmiz projenin ismini ve kaydedilecegi
klasorii se¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

“File” meniisiinden “New” secenegini segerek yeni bir dosya olusturunuz.
olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizin ismi.c dosyasi olarak kaydediniz.
“Flash” meniisiinden “Configure Flash Tools” segenegini seciniz. “Configure Flash
Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

“Configure Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek islemcinizin hizini
ayarlayiniz (Xtal).

“Configure Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarma doniisiimii i¢in se¢cim kutusunu isaretleyiniz.

Deney devresini sekil 2.1,2.2 ve 2.3°e gore kurup mod se¢imi anahtarmi Program
konumuna aliniz.

Flip Programini aginiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini
se¢iniz.

Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

RS232 se¢eneklerinde baglant1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) segerek “Connect (Bagla)” butonuna basmiz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basimiz.

Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” se¢enegine tiklayniz.

Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex dosyasini se¢iniz.
“Program file” ikonuna basarak hex kodlarmizi islemcinize yiikleyiniz.

Programu islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarmi “Devre”
segenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

Mikrodenetleyiciye yliklenen programin ¢aligsmasini ledlerin yanip sénmelerini
izleyerek tamamlaymiz.

Cahisma Sorulari:

1. Ledlerin 5 saniye ile 151k vermesini gergeklestiren programin kodlarini yaziniz.

2. Deneyin ¢aligmasini osiloskop 6l¢iimil ile gdzlemleyip sinyal degisimlerini
¢iziniz.

3. Ledlerin 10 saniye soniik kalarak ¢aligmasini saglayan program kodlarini
yaziniz.

Prof. Dr. ilhan TARIMER 24
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Port Kontrolu
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Deney No: 3

Deney Konusu: Port kontrolii

Ozet: 8051 Mikrodenetleyicisinin giris-¢ikis (I/0) portlarmi kullanmay1 6grenmek ve bu
denetleyicinin belirli bir ¢ikis portuna taniml veriler gonderebilmek.

Deney I¢in Gerekenler:
1. Bir adet Teko 8051 deney seti,
2. Bir adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:
Asagida, yapilacak deneyin elektronik devre semasi verilmistir.

+B +EV +5v  +5V +5 +H +EV +5W

1k 1k 1k 1k 1k 1k 1k 1k
C1
{ 18 L ALt PO.0IADD g
PO.1/AD1
F PO.21AD2 |—L
' [ XTAL 18 sz PO.3IAD3 g
c2 FO4/AD4 —=
+5V POSIADS [
a PO.SIADS [—>
RET PO.7/ADT
22pF
21
+BV P2OIAE [—=
o 7 6 5 4 3 2 1 0
c3 = P2 2/A10 —22i
s 2 00000000
37 ALE P2.4iA12 o
EA P25iA13 [
PREMALL [0
F27iA1s =
R1
—=— P1ATZEXSS FIAMXD
3 — [ 12 3a3o| | =230| | z3o| | 23c| | 230| | 30| | @s0| | 230
T P1-2ECI P3.20NT0 [
L —— P1.3/GEXD PI.INTT [+
- —— P1-4iCEX P3.4M0 [—=
——{ P1.SICEX2IMISO PI.5M [
— | F18CEXaISCK PIGANR [——
—— P1.TICEX4MOSI P3TRD ——

ATBOC51RC2 = = = = = = = =

Sekil 3.1: Deney Semasi

Sekil 3.1. deki deney semasinda 89C51 islemcisinin PO anahtarmin P0.0 ile P0.7 pinlerine
baglanan ledlerden, 0x20 hexadecimal koduna karsilik gelen 32 (2°) temsil eden birinci
portun 6. pinine bagl ledi yakacaktir.

Hexadecimal saymm decimal karsiligi su sekilde hesaplanir: en diisiik degerlikli
basamaktan baglanarak sirastyla 16 sayisinm kuvvetleri (16°, 161, 162...) ile sayinmn sayisal
degeri carpilir ve sayilar toplanir (16°%0+16'*2=32). Saymm basinda bulunan “0x” kism1
saymin hexadecimal say1 oldugunu gosterir.

Deney Islem Adimlan

1. I/O modiiliinden PO portu Pull up (yukari-on) konumuna alinmalidir.
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2.

w

4.

o

®

R23_PULL 1K

llllll,li’i

Sekil 3.2: I/0 modiiliiniin konumu

8051 deney seti lizerinde ilgili modiillerin baglant1 durumlarini asagidaki sekilde
gorildigil gibi yapiniz.

LED GOSTERGELER
.1.

0

:

LD _Led

Sekil 3.3: 8051 Baglantilar

Asagida verilen Keil pVision yazilimimi dikkatlice inceleyiniz.
#include <89c51rd2.H>

void main()

{

P0O=0x20;

}
Deney devresini sekil 3.1-2-3’e gore kurup mod se¢imi anahtarini Program
konumuna aliniz.

Flip Programini aginiz. islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini
se¢iniz.

Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

. RS232 seceneklerinde baglant1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede

gelen bit hizin1 (Baud ) secerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basiniz.

Keil pVision yazilimini ¢alistiriniz. Project meniisiinden “New project” segenegini
seciniz.

“Create New Project ” penceresinde yapacaginiz projenin ismini ve kaydedilecegi
klasorii sec¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

10. “File” meniisiinden “New” secenegini segerek yeni bir dosya olusturunuz.

Prof. Dr. ilhan TARIMER 27
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14.
15.
16.
17.
18.

19.
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11.
12.

Olusturdugunuz bu dosyanin ismini isim.c dosyas1 olarak kaydediniz.

“Flash” meniisiinden “Configiire Flash Tools” se¢enegini se¢iniz. “Configiire Flash
Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

“Configiire Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek islemcinizin hizini
ayarlaymiz (Xtal).

“Configure Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarina doniisiimii i¢in se¢im kutusunu isaretleyiniz.
Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” secenegine tiklaymiz.

Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex hosyasimi seginiz.
“Program file” ikonuna basarak hex kodlarmizi iglemcinize ytikleyiniz.

Programi islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarin1 Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

Deney devresini ¢alistirarak role konumlarmin degisimine gore led degisimlerini
yorumlaymiz.

Calisma Sorular1:

1. PO portunun ¢ikisinin decimal olarak 153 ‘e karsilik gelmesi i¢in, kod
diziliminde hexadecimal olarak tanimlanmis veri yerine ne yazilmalidir?
Degisiklik yaptiktan sonra kodu deneyiniz.

2. PO portunda ledleri yakarak fibonacci say1 dizisini gésteren program kodlarini
yaziniz.
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Rolelerin ON/OFF
Kontrolu
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Deney No: 4

Deney Konusu: Rélelerin ON/OFF Kontrolii

Ozet: TEKO 8051 Deney Setindeki 89C51 mikrodenetleyicisinin ¢ikis portlarmi

kullanarak roleleri ve roleyle siiriilen devreleri galistirmak.

Deney Arac¢ Gerecleri:

1. Bir adet Teko 8051 deney seti,

2. Bir adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:

Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi

verilmistir.
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Sekil 4.1. de goriilen deney semasinda Role Kontrol modiiliindeki ROLE (j28) soketini
baglanti kablolar ile (zil teli ya da cat5-cat6 kablo telleri) P1 portuna baglayiniz. Program
LED deneyinde kullanilan kodlarin réle versiyonudur; réleler de ayni sekilde siiriilmiistiir.
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ROLE KONTROL

@éé@é@éé

Sekil 4.2. Role kontrol modiilii

I/0 modiiliindeki P1 portunu “on (A¢ik)” konumuna aliniz.

R24_PULL 1K
000000 0 O

llllllll?

P1

Sekil 4.3: LED Gostergeleri modiiliiniin konumu.

Deney Islem Adimlar:

1. Deney devresini sekil 4.1, 4.2 ve 4.3’e gore kurup mod se¢imi anahtarin1 Program
konumuna aliniz.

2. Flip Programini agmiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini
seciniz.

3. Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

4. RS232 seceneklerinde baglant1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) secerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basiniz.

5. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H>
int k;
void zaman (void)
{
int 1i;
for (1i=0;1<=20000;i++);
}
void main (void)
{
P1=0x80;
while (1)
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{
for (k=0; k<7; k++) {
zaman () ;
P1=P1>>1;
}
for (k=0; k<7; k++) {
zaman () ;
P1=P1<<1;
}
}

}

Yukaridaki Keil pVision yazilimini ¢alistirmiz. Project sekmesinden “New project”
secenegini tiklayiniz.

“Create New Project ” penceresinde yapacaginiz projenin ismini ve kaydedilecegi
klasorii se¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

“File” meniisiinden “New” secenegini segerek yeni bir dosya olusturunuz.
olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizinismi.c dosyasi olarak kaydediniz.

. “Flash” meniisiinden “Configiire Flash Tools” segenegini seciniz. “Configiire Flash

Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

“Configiire Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek islemcinizin hizini
ayarlayiniz (Xtal).

“Configiire Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarma doniisiimii i¢in se¢cim kutusunu isaretleyiniz.
Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” segenegine tiklaymiz.

Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex hosyasini se¢iniz.
“Program file” ikonuna basarak hex kodlarinizi islemcinize yiikleyiniz.

Programi islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarin1 Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

Deney devresini ¢alistirarak réle konumlarinin degisimine gore LEDlerin yanip
sonmelerini yorumlayiniz.

Cahsma Sorular:

1.

2.

Prof. Dr. ilhan TARIMER

Setteki modlar diigmesini PROGRAM konumundan RUN konumuna aliniz. Sonra
RESET tusuna basmiz. Neler oldugunu izleyerek yorumlayniz.

Rolelerin ve bunlara bagli LEDlerin kapali kalma (ON), acik kalma (OFF) siirelerini
uzatan degisiklikleri yukaridaki program icerisinde yaparak gdsteriniz. Tiim kodlar1
yeniden yaziniz.

Déort LED ve ROLE’yi ayr1 ayr1 ON ve OFF yapan program degisikligini yazarak
gosteriniz.

32



TEKNOLOJI FAKULTESI BILISIM SISTEMLERiI MUHENDISLiGi MIKROBILGISAYAR TABANLI SISTEM TASARIMI DERSI

4x4 Keypad Kontrolu
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Deney No: 5

Deney Konusu: 4x4 Keypad Kontrolii

Ozet: TEKO 8051 Deney Setindeki 89C51 mikrodenetleyicisinin giris portlarina
baglanan Keypad’ in lojik durumlarinin ¢ikis portundan incelenmesi.

Deney Arac¢ Gerecleri:
1. 1 adet Teko 8051 deney seti
2. Bir adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:
Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi

verilmistir.
C1
+5W 10 ag +5v +5v +5y +5y +5v +5v +5V +5y
» XTAL1 PO.O/ADD ——
38
PO.1ADA [
22pF PO.21A02 [
1l ] XTAL & | POAD3 (28
c2 PO.4AD4 [—o.
C3 FO.SIADS [0
Pty el I ke | Lo [k [ om L] ome ] w |k
9 2
A [ ReT FO.TIADT
5V P08 21
P2.1A8
R1 20 P2.2/A10 2::
2.2k T PSEM F2.3/811 55
] &E P2 4/A12 28
EA F2siata o
L Fagiat 2
E P27IA15
P03 ;— Plom2 F3.0/RXD %
— P1AT2EX/SS P34MXD —=
T = P12 £3.2NT0 = 7|6 |5 |4 (3 12 |10
v, —— Ftacenm FRIINTT =
TE Y 00000000
41:00 ?_ P1.8/CEX2IMISO P3.§fﬂ W
: = | P1.8/CEX3/SCK PB.Q‘W_R 7
) P Y P — ] i — ) P1.7ICEX4MOSI P37/RD
6 6 10 610 o0 e, |
e e e — e STEAT=
2 11" “11° 71 ° “ Ths aa0| | aao| | 330 | 330 | a30| | a30| | as0| | 330
g =1 =1 —i e
Lo o—l Lo O—J Lo o—T—h] .

Sekil 5.1. Deney Devre Semasi

Sekil 5.1. de goriilen deney semasinda LED gostergeler modiiliindeki J1 Led baglantisini
jumperlarla (zil teli ya da cat5-cat6 kablo telleri) I/O modiiliindeki P2 portuna sekil 5.2°de
gosterildigi gibi baglayiniz. Taranan tus takimimin (keypad) siitunlar1 PO’1n ilk 4 bitine
baglanmistir. Siitunlar teker teker secilerek her satirindaki buton bilgisi alinir. Bu aliman
bilgi P2 portunda 2’li sistem olarak goriiniir.

110 Modiilii P2 ye

D GOSTERGELER

5 4
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Sekil 5.2: Led Gostergeler Modiiliiniin Baglantilari.

I/O modiiliindeki P2 ve PO dipswitclerini (anahtarlarini) sekil 5.3.’te gosterildigi gibi ON
konumuna aliniz.

R26_PULL 1K R25_PULL 1K R24_PULL 1K R23_PULL 1K
00000 9 O 29090000 09 9 290009000 9 O 29909200900 0 0

y & B & 2 : L E

Sekil 5.3. 1/0 modiiliiniin konumu.
4X4 KEYPAD modiiliindeki dipswitchleri (anahtarlar1) sekil 5.4.’te gosterildigi gibi ON
konumuna aliniz.

W 4)(‘; KEYc?ﬁD
(9 @ @ @ i
PEEE swe
S

Sekil 5.4. Keypad modiiliiniin anahtar konumu.

Deney Islem Adimlar:

1. Deney devresini sekil 5.1, 5.2, 5.3 ve 5.4’e gore kurup mod se¢imi anahtarini1 Program
konumuna aliniz.

2. Flip Programin1 aginiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89CS51RC2 islemcisini
se¢iniz.

3. Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

4. RS232 seceneklerinde baglant1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) secerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basiniz.

5. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H>
#define C4 PO _0 //Siitun4
#define C3 P0_1 //Siitun3
#define C2 P0_2 //Siitun2
#define Cl1 P0_3 //siitunl
#define R4 PO _4 //Satir4
#define R3 P0 5 //Satir3
#define R2 P0 6 //Satir2
#define R1 P0_7 //Satirl
f#{define ledbar P2 //Ledler P2 Portuna Bagli
void main (void)
{

while (1)
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{
Cl=0,
for(;!C1;)
{
if ('R1)
if ('R2)
if (!'R3)
if ('R4)
Ccl=1;,
}
Cc2=0,
for(;,1C2;)
{
if ('R1)
if ('R2)
if (!'R3)
if ('R4)
c2=1;
}
C3=0,
for(;!C3;)
{
if ('R1)
if ('R2)
if (!'R3)
if (!R4)
C3=1,
}
C4=0,
for(;,1C4;)
{
if (!R1)
if (!R2)
if (!R3)
if (!R4)
c4=1,

ledbar=0x01,
ledbar=0x05,
ledbar=0x09,
ledbar=0x0D;,

ledbar=0x02;,
ledbar=0x06,
ledbar=0x0A,
ledbar=0x0E;,

ledbar=0x03,
ledbar=0x07,
ledbar=0x0B,
ledbar=0x0F,

ledbar=0x04,
ledbar=0x08,
ledbar=0x0C,
ledbar=0x00,

6. Yukaridaki Keil pVision yazilimimi ¢alistirmiz. Project sekmesinden “New project”

secenegini tiklayiniz.

7. “Create New Project ” penceresinde yapacaginiz projenin ismini ve kaydedilecegi

klasorii sec¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

“File” meniisiinden “New” se¢enegini secerek yeni bir dosya olusturunuz.

9. Olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizin ismi .c dosyast olarak kaydediniz.

10. “Flash” meniisiinden “Configure Flash Tools” se¢enegini seciniz. “Configure Flash
Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

o

11. “Configiire Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek islemcinizin hizini

ayarlayiniz (Xtal).

12. “Configure Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin

derleme esnasinda hex kodlarina doniisiimii i¢in se¢im kutusunu isaretleyiniz.
13. Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” mentisiinden “Load Hex” se¢enegine tiklayiniz.
14. Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex dosyasini se¢iniz.
15. “Program file” ikonuna basarak hex kodlarinizi iglemcinize yiikleyiniz.

Prof. Dr. ilhan TARIMER
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16. Programi islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarin1 Devre

secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

17. Flip programini kullanarak 8051 islemcisine yiikleyiniz (gdnderiniz).
18. Asagidaki tuslara basarak olusan degisiklikleri goriiniiz.

: Soniik led A: vanan led
Basilan Tugs | HEX kodu | Onluk Deger | Binary Kod Goriilen Degigiklik
CIXRL 0x01 1 00000001 |q & =~ = 8 = ~ A
CIXR2 0x05 5 00000101 | & ~ = =~ « A = A
CIXR3 0x09 9 00001001 | & ~ x =« 0 = = A
CIXRA 0x0D 13 00001101 | ¢ « =« ~ A A = A
CoXRL 0x02 00000010 | ¢ & = m x x A =
COXR? 0x06 00000110 | & < = =~ ~ A A s
CoXR3 0x0A 10 00001010 |y &~ x =~ A = A =
C2XR4 0x0E 14 00001110 |4 o = ~ B A A =
CaxR1 0x03 00000011 |4 « =« =~ =~ ~ A A
CaxXR? 0x07 00000111 |4 « = =~ ~ A A A
CaxR3 0x0B 11 00001011 | « =« ~ B < A A
CaxRA 0x0F 15 0001111 |« ~ x x A A A A
CIXRL 0x04 4 00000100 | ¢ & m m s B =
C4XR2 0x08 8 00001000 N NN . S
CIXR3 0x0C 12 00001100 |y & =~ x A A = =
C4XR4 0x00 0 00000000 | 4 sm s s & = s in
Ornek kod doniisiimii:

0x06 (16 11k taban) 6 2

6x16°=6

0x16'=0 |:> 6 32 ]_> 00000110

Toplam=6 —O 2 1

10’luk tabandaki deger

Cahsma Sorular:

'\1

1. Program kodlarinda yapacagmiz degisiklik ile onluk tabandaki 24, 42, 59, 201, 235

sayilarinmn onaltilik say1 karsiligini farkli butonlara atayip butonlara basildiginda

iiretilmesini ve ledlerde gosterilmesini saglaymniz
2. Deneyde kullanilan program kodlarin1 yorumlayiniz.
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Digital Analog
Donusturucu
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Deney No: 6

Deney Konusu: Dijital Analog Doniistiiriicti

Ozet: TEKO 8051 Deney Setindeki 89C51 mikrodenetleyicisinin ¢ikis portlarida
olusturulan sayisal degisimin bir op-amp devresi yardimiyla analog degisime ¢evrimi.

Deney Arac¢ Gerecleri:
1. Bir adet Teko 8051 deney seti,
2. Bir adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:
Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi verilmistir.

A2y +120
Fily Fily
R4
& 10k
8 baLt PO.0IADD —33: U3
A FO.LAD1 [—52
XT, . PO.21AD2 |—— 5
' || XTALZ PO.3ADE | 3
c2 FO.4IAD4 [— g
+5V PO.5IADS |——
& PO.BIADS |—= =
| ReT PO.7TIADT |—— uz
EIF - 4 orrrar out
+5V P2.0AB A1 WREF
Fz.1AR Az
C3 20 P2.2/A10 A3 VREF- £ |
10uF 2| FEEN P23 5 Ad a
3] ALE P2 4ia12 2 10 A5 10UT 5
EA F26iA13 —5 2] AB @ Il
PReiAl4 o] AT couP |— il
1 F2TIA15 AB VEE
a2k —SPlom2 F3.0mD DACOS08 L
—= P1.1T2EXES F31/THD —+ 12V
i— F1.2/ECI P3.2iNT0 —% R2 R3
— ——| P13/cEX0 P33NTT [—2 sk ES
- —— F1.4cExt PE4TO —=
——{ P1.BICEX2MISO P3AT —= POT
—&—| P1s/CEXaISCK PIBAR [ =
F1TICEX4MOSI P3.7TIRD
ATBO051RC2
TExT>

Sekil 6.1. Deney semasi

Bu uygulamada islemcimizin P2 portu DAC’n dijital girislerine baglanmaktadir. Baglant1
seklinde P2 anahtarlar1 “ON” konumuna alinmalidir. Matrix Display modiiliindeki P2.0-
P2.7 arasindaki anahtarlar “ON” konumuna almmaldir.

Programda P2 portu 0’dan 255°e ulastiginda tekrar 0’a dogru azalir. Bu artis ya da azalisi
“zaman” fonksiyonunda “i<=1000" ifadesindeki 1000 degerini degistirerek DAC’m ¢ikis
frekansi degistirilebilmektedir. Bu islemin yavas gergeklestirilmesiyle voltaj degisimi
goriilmektedir. Voltaj degisimini gorebilmek icin DAC modiiliiniin OUT/GND pinlerine
LED takilabilir.

DﬁC e9eeé

Re@{ @5k FECE)

1 L T — T
g6eeevs e

DACO808
[N KK
J10AC coes

EEEEEREE)

900680088

onEEEERBEHEA
P2

MOS0 . Dac BIN

Sekil 6.2. DAC modiiliiniin konumu.

0p=-07
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Deney Islem Adimlar::

1. Deney devresini sekil 4,1 ve 4,2 ’ye gore kurup mod se¢imi anahtarini Program
konumuna aliniz.

2. Flip Programini agmiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini
seciniz.

3. Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

4. RS232 seceneklerinde baglanti kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) secerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basimniz.

5. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H>
#define DAC_PORT p2
#define LEDPANEL PO
void zaman (void)
{ int i,
for (i=0,i<=1000;i++);
}
void main (void)
{ int sayi = 0,
int speed=1,
int j = 0;
while (1)
{ if (speed==1) {
FH+/
sayi++;
LEDPANEL =sayi;
DAC_PORT =sayi;
zaman () ;
if(j>254) speed=0;
if (speed==0) }{
i~
sayi--;
LEDPANEL=sayi;
DAC _PORT=sayi;
zaman () ;
if(j<1l) speed=1;
}
}
}

6. Keil pVision yazilimini ¢alistiriniz. Project meniisiinden “New project” segenegini
seciniz.

7. “Create New Project ” penceresinde yapacaginiz projenin ismini ve kaydedilecegi
klasorii se¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi seginiz.

8. “File” meniisiinden “New” secenegini secerek yeni bir dosya olusturunuz.

9. olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizinismi.c dosyasi olarak kaydediniz.

10. “Flash” meniisiinden “Configiire Flash Tools” segenegini seciniz. “Configiire Flash

Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.
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11. “Configiire Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek iglemcinizin hizini
ayarlaymiz (Xtal).

12. “Configiire Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarina doniisiimii i¢in se¢im kutusunu isaretleyiniz.

13. Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” secenegine tiklaymiz.

14. Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex hosyasini se¢iniz.

15. “Program file” ikonuna basarak hex kodlarinizi islemcinize yiikleyiniz.

16. Programi islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarin1 Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

17. Deney devresini ¢alistirarak led degisimini yorumlaymiz.

Cahsma Sorular:

1. Deneyde kullandiginiz program kodlarinin ¢alismasimni ve her bir satirda yapilan
islemleri agiklaym.

2. Program kodlarinda yer alan zaman() fonksiyonunda bulunan déngiide bulunan 1000
degerini, 6nce 250 sonra 10000 yaparak programi farkli isimlerle (dac 01 ve dac 02
seklinde) kaydederek HEX kodlarmi tekrar yiikleyiniz. Meydana gelen degisiklikleri
yorumlaymniz.

3. j>254 ifadesi yerine j>574 olarak degisiklik yapildiginda programin sonunda ne
olacagini yaparak gdsteriniz.
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Matrix Display’in
Kullanimi
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Deney No: 7

Deney Konusu: Matrix Display’in Kullanimi

Ozet: 8051 Mikro denetleyicisinin ¢ikis portlarini kullanarak display ve displayli
sistemleri kontrol etmek.

Deney Arac¢ Gerecleri:
1. Bir adet Teko 8051 deney seti,
2. Bir adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:
Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi
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Sekil 7.1. Deney devre semasi

8051 Deney Seti’nde Matrix Display’in segmentleri dipswitch ile AT89CS51RC2 islemcisinin
P2 portuna statik olarak ta baglanabilmektedir. Digit se¢me pinleri de istenilirse digit
dipswitch’i ile statik olarak P3 MSB bitlerine (P3.7~P3.4) baglanabilmektedir. Sekil 7.1°de
gorildigic gibi bu dipswitclerin  konumu  degistirilerek  pin-pin istenilen porta
baglanabilmektedir.

Matrix display modiiliindeki P2.0-P2.7 ve P3.4-P3.7 portlar1 arasindaki dipswitch pinlerini “on
(A¢ik)” konumuna almiz.
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Sekil 7.2. Role kontrol modiiliiniin konumu.
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I/O modiiliindeki P2.0-P2.7 ve P3.4-P3.7 portlar1 arasindaki dipswitch pinlerini “on (A¢ik)”
konumuna aliniz.

Sekil 7.3: 1/O modiiliiniin baglantilar:.

Deney Islem Adimlan:

1. Deney devresini sekil 7.1, 7.2 ve 7.3’e gore kurup mod se¢imi anahtarmi Program
konumuna aliniz.

2. Flip Programimi1 aginiz. islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini seginiz.

3. Arabirimden baglanti olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
seciniz.

4. RS232 seceneklerinde baglanti kurulmak istenen portu seciniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) segerek “Connect (Bagla)” butonuna basmiz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basiniz.

5. Asagida verilen Keil uVision yazilimmi dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H> // islemci baslik dosyasi

#define segment P2 // 7 parcali gdésterge port tanimlamasi
#define SEGSEC P3

void zaman (void)
{

int i,

for (i=0,i<=1000;i++);,
}

void main (void)
{
int sayi;
unsigned char
tablo[]={0xFC,0x60,0xDA, 0xF2,0x66,0xB6,0xBE, 0xEQO, OXFE , OxF6, 0x
EE,0x3E,0x9C,0x7A,0x9E, Ox8E} ;

while (1)
{
sayi=1;,
segment = tablo[sayi];,
SEGSEC = 0x80;,
zaman(); //1 sn bekle
sayi=2;
segment=tablo[sayi];
SEGSEC=0x40;
zaman () ; //1 sn bekle
sayi=3;
segment = tablo[sayi];,
SEGSEC = 0x20;

zaman () ; //1 sn bekle
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sayi=4;
segment=tablo[sayi];
SEGSEC=0x10;,
zaman () ; //1 sn bekle
sayi=1;,
}
}

6. Keil pVision yazilimmi g¢alistirmiz. Project meniisiinden “New project” secenegini
seciniz.

7. “Create New Project ” penceresinde yapacagmniz projenin ismini ve kaydedilecegi

klasorii se¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

“File” meniisiinden “New” secenegini segerek yeni bir dosya olusturunuz.

Olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizinismi.c dosyasi olarak kaydediniz.

10. “Flash” meniisiinden “Configiire Flash Tools” se¢enegini seg¢iniz. “Configiire Flash
Tools” ayarlarimdan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

11. “Configiire Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini segerek islemcinizin hizim
ayarlayiniz (Xtal).

12. “Configiire Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarma doniisiimii i¢in se¢im kutusunu isaretleyiniz.

13. Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programmini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” secenegine tiklayiniz.

14. Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yliklenecek hex hosyasini se¢iniz.

15. “Program file” ikonuna basarak hex kodlarmizi islemcinize yiikleyiniz.

16. Programi islemcinize aktif olarak yiliklemek i¢in mod sec¢imi anahtarini Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

17. Deney devresini galistirarak Matrix Display’de goriilen degisimleri yorumlayiniz.

© ©

Cahisma Sorular:
1. Zaman fonksiyonunu i<=5000 yaparak Matrix Display’de olusacak
degisiklikleri gozlemleyiniz.
2. Zaman fonksiyonunu i<=500 yaparak Matrix Display’de olusacak
degisiklikleri gozlemleyiniz.
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BCD Sayicisi
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Deney No: 8

Deney Konusu: BCD sayicist olusturmak
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Konu: 8051 mikroislemcisinin birden fazla portunu kullanarak, BCD sayicis1 olusturmak.

Deney Arac¢ Gerecleri:
1. 1 adet Teko 8051 deney seti,
2. 1 adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:
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Sekil 8.1. Deney Semasi

Bu deneyde AT89C51RC2 islemcisinin P2.0-P2.3 pinlerine baglanan ledleri saga bagl buton
ile P1.0 pinine bagli olan buton ile kontrolii saglanmistir. I/O modiiliinden P0.0- PO.3
anahtarlar1t ON konumuna alinmalidir. LED g6sterge panelinde yer alan P0.0-P0.3 anahtarlar:
ON konumuna alimmalidir. BUTONLAR modiiliinde yer alan P1.0 anahtar1 ON konumuna

almmalidir.
R25_PULL

Sekil 8.2. 1/0O modiiliiniin konumu
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Sekil 8.3. LED ve BUTON anahtar konumlari

Deney Islem Adimlar:

1. Deney devresini sekil8.1, 8.2 ve 8.3’e gore kurup mod se¢imi anahtarini Program
konumuna aliniz.

2. Flip Programini aginiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89CS51RC2 islemcisini
se¢iniz.

3. Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklayimiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

4. RS232 segeneklerinde baglant1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizini1 (Baud ) segerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basimniz.

5. Asagida verilen Keil uVision yazilimmi dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H>

#define BUTON P10

#define SAYICI PO

void main()

{

BUTON =1,
SAYICI=0,

while (1)

{

while (!BUTON) ,
while (BUTON) ,;
if (SAYICI <9)

SAYICI ++;
else
SAYICI =0,
}

}

6. Keil uVision yazilimini ¢alistiriniz. Project meniisiinden “New project” secenegini
se¢iniz.

7. “Create New Project ” penceresinde yapacagmiz projenin ismini ve kaydedilecegi
klasorii se¢iniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi seginiz.
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8. “File” meniisiinden “New” secenegini se¢erek yeni bir dosya olusturunuz.

9. olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizin ismi .c dosyasi olarak kaydediniz.

10. “Flash” meniisiinden “Configure Flash Tools” segenegini seciniz. “Configure Flash
Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

11. “Configure Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini segerek islemcinizin hizini
ayarlaymiz (Xtal).

12. “Configure Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarina doniisiimii i¢in se¢im kutusunu isaretleyiniz.

13. Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” se¢enegine tiklayiniz.

14. Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex dosyasini se¢iniz.

15. “Program file” ikonuna basarak hex kodlarmizi islemcinize yiikleyiniz.

16. Programi islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarini Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

17. Deney devresini ¢alistirip, mikro denetleyiciye yiiklediginiz programa goére led
degisimlerini yorumlayiniz.

Diigme HEX kodu | Onluk Deger | Binary Kod Goriilen Degisiklik

Basma
1 0x01 1 00000001 MO N N N NN
i 0x02 2 00000010 |4 w m m = = A
3 0x03 3 00000011 |q w m m = = A
4 0x04 4 00000100 NN N NN . ~
g 0x05 5 0000010! |q & x =~ ~ A =
6 0x06 6 00000110 NN N NN i1l
7 0x07 7 00000111 [ & =« ~ = ~ A A
8 0x08 8 00001000 NN NN l NN
9 0x09 9 00001001 NN NN ] NN

Cahsma Sorular:
1. Bu deneyde gerceklestirilen calismay1 kisaca yorumlayiniz.
2. BCD Sayicisi deneyini sayzcr <18 fonksiyonu i¢in tekrar ediniz.
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Step Motor Kontrolu
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Deney No: 9

Deney Konusu: Step motor Kontrolii

Ozet: TEKO 8051 Deney Setindeki 89C51 mikrodenetleyicisini kullanarak bir step
motorun ¢alismasini kontrol etmek.

Deney Arac¢ Gerecleri:
1. 1 adet Teko 8051 deney seti,
2. 1 adet bilgisayar.

Deney Devre Semasi:
Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi
verilmistir.
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Sekil 9.1. Deney Semast

Step motor modiiliindeki dip switch’leri “ON” konumuna alin. I/O modiiliindeki P1
portunu “ON” konumuna aliniz. Islemcinin {ist P1 Portundaki 4 biti (P1.7~P1.4) Step
motoru siiren bitlerdir. Step motoru dogru yonde ¢evirmek i¢in PO portuna 0x60,0xA0,
0x90, 0x50 degerleri verilmektedir. Ters yonde ¢evirmek i¢in ise 0x50, 0x90, 0xA0, 0x60
degerleri verilmektedir. Programda bu degerler sirayla porta yazilmaktadir.

Not:I/O Modiiliindeki P1 portunun tist 4 bitini sekilde goriildiigii gibi “ON” konumuna
almay1 unutmayiniz.
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R24_PULL 1K

( 00000000 =
000000 00

Sekil 9.2. /O modiiliiniin konumu

Sekil 9.3. Step Motor modiiliiniin konumu

Deney islem Adimlan:

1. Deney devresini sekil 9.1, 9.2 ve 9.3’e gore kurup mod se¢imi anahtarmi Program
konumuna aliniz.

2. Flip Programini agmiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini
se¢iniz.

3. Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
seciniz.

4. RS232 seceneklerinde baglanti1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) secerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basiniz.

5. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H> // islemci baslik dosyasi

#define STEP P1 // 7 parcali gbsterge port tanimlamasi
void zaman (void)
{
int i;
for (i=0,i<=20000;i++);
}

void main (void)
{
int sayi;
int forward = 1,
int DirectionCounter;,

unsigned char tablo[]={0x60,0xA0,0x90,0x50},
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while (1)
{
if (forward==1) {
for (DirectionCounter = 0; DirectionCounter <4;
DirectionCounter ++){
sayi=0,

STEP = tablo[sayi];,
zaman(); //1 sn bekle
sayi=1;,

STEP=tablo[sayi],

zaman () ; //1 sn bekle
sayi=2;

STEP = tablo[sayi];,

zaman () ; //1 sn bekle
sayi=3;

STEP=tablo[sayi],

zaman () ; //1 sn bekle
}
forward=0;

}

elsef{
for (DirectionCounter = 0; DirectionCounter <4;

DirectionCounter ++){

sayi=3;

STEP = tablo[sayi];,
zaman(); //1 sn bekle
sayi=2;

STEP=tablo[sayi];,

zaman () ; //1 sn bekle
sayi=1;,

STEP = tablo[sayi];,

zaman () ; //1 sn bekle
sayi=0,

STEP=tablo[sayi],

zaman () ; //1 sn bekle
}
forward=1;

}

o

Keil pVision yazilimini ¢aligtirmiz. Project meniisiinden “New project” secenegini

se¢iniz.

7. “Create New Project ” penceresinde yapacaginiz projenin ismini ve kaydedilecegi

klasorii seciniz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

“File” mentisiinden “New” secenegini segerek yeni bir dosya olusturunuz.

9. olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizin ismi .c dosyasi olarak kaydediniz.

10. “Flash” meniisiinden “Configure Flash Tools” secenegini se¢iniz. “Configure Flash
Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

11. “Configure Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek islemcinizin hizini
ayarlayiniz (Xtal).

12. “Configure Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarina doniisiimii i¢in se¢im kutusunu isaretleyiniz.

13. Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” secenegine tiklaymiz.

14. Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex dosyasini seciniz.

15. “Program file” ikonuna basarak hex kodlarmizi islemcinize yiikleyiniz.

o
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16. Programi islemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarin1 Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

17. Deney devresini ¢alistirtp, mikro denetleyiciye yiiklediginiz programa gore led

degisimlerini yorumlayniz.

Cahsma Sorular:

1. Deney kodlarinda kullanilan zamanlamay1 degistirerek (i<=2000 ve i<=30000
yaparak ) step motorun doniisiinii gozlemleyiniz. Ne oldugunu yaziniz.

2. Bu deneyi step motor yerine bir fan motoru (DC motor) kullanarak ileri geri
dondiirmek i¢in gerekli elektronik semay1 ve program kodlarini yaziniz.
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DC Motor Kontrolu
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Deney No: 10

Deney Konusu: Buton ile yonetilecek roleyle DC motor Kontrolii

Ozet: Giris-¢ikis (I/O) portlarim1 kullanmak ve onceden belirlenmis giris portundan
gonderilen sinyale karsilik yine 6nceden belirlenmis ¢ikis portuna bir yazilimla tanimlanmis
sinyaller gondererek roleyle bir motor siirme devresi kullanarak DC motoru kontrol etmek.

Deney Arac¢ Gerecleri:
1. 1 adet Teko 8051 deney seti,
2. 1 adet bilgisayar

Deney Devre Semasi:
Asagida goriilen sekilde yapilacak deneyle ilgili olarak elektronik devre semasi
verilmistir.
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Sekil 1.1. de goriilen deney semasida 89C51 islemcisinin P1.0 pinine bagl: bir buton ile P0.0
pinine bagl olan bir LED lambasi kontrollii olarak yakilip sondiiriilmekte ve role devresi
calistirilmaktadir. Role devresiyle de DC motor ¢alistirilmaktadir.

Deney islem Adimlar:
1. 1. 1/0O modiiliinden P1.0 Pull up (yukari-on) konumuna almmalidir.
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R23_PULL 1K

Sekil 10.1. I/O modiiliiniin konumu

2. 8051 deney seti baglantilari. Buton ile led’e gdnderilen akim zil teli yardimiyla réleye
aktarilmalidir.

Sekil 10.2. 8051 Baglantilar

3. Deney devresini sekil 10.1,10.2 ve 10.3’e gore kurup mod se¢imi anahtarmi Program
konumuna aliniz.

4. Flip Programini agmiz. Islemci se¢ butonuna basarak AT89C51RC2 islemcisini
seciniz.

5. Arabirimden baglant1 olustur ikonuna tiklaymiz. Kullanilan arabirim olarak RS232’yi
se¢iniz.

6. RS232 seceneklerinde baglant1 kurulmak istenen portu se¢iniz. Ardindan saniyede
gelen bit hizin1 (Baud ) secerek “Connect (Bagla)” butonuna basiniz. Ardindan deney
setinizdeki “reset” butonuna basiniz.

7. Asagida verilen Keil pVision yazilimini dikkatlice inceleyiniz.

#include <89c51rd2.H>
#define BUTONO P1 O
#define LED PO O
void main () {
BUTONO=1;
LED=0;
while (1) {
while (BUTONO) ;
while (!BUTONO) ;
LED=!LED; }}
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8. Keil uVision yazilimini ¢alistiriniz. Project meniisiinden “New project” se¢enegini
seciniz.

9. “Create New Project ” penceresinde yapacaginiz projenin ismini ve kaydedilecegi
klasorii seginiz. Ardindan kullanacaginiz islemciyi se¢iniz.

10. “File” meniisiinden “New” se¢enegini segerek yeni bir dosya olusturunuz.

11. olusturdugunuz bu dosyanin ismini projenizin ismi .c dosyasi olarak kaydediniz.

12. “Flash” meniisiinden “Configure Flash Tools” segenegini se¢iniz. “Configure Flash
Tools” ayarlarindan “Device” sekmesini kullanarak islemcinizi se¢iniz.

13. “Configure Flash Tools” ayarlarindan “Target” sekmesini secerek islemcinizin hizini
ayarlaymniz (Xtal).

14. “Configure Flash Tools” ayarlarinda “Output” sekmesini kullanarak yazilan kodlarin
derleme esnasinda hex kodlarma doniisiimii i¢in se¢cim kutusunu isaretleyiniz.

15. Olusturdugunuz Hex kodunu Atmel Flip programinini kullanarak islemcinize
gondermek i¢in “File” meniisiinden “Load Hex” se¢enegine tiklayiniz.

16. Gelen “Open file” meniisiinden islemciye yiiklenecek hex dosyasini seginiz.

17. “Program file” ikonuna basarak hex kodlariniz1 iglemcinize yiikleyiniz.

18. Programi igslemcinize aktif olarak yiiklemek i¢in mod se¢imi anahtarin1 Devre
secenegine alip reset butonu ile resetleyiniz.

19. Deney devresini ¢alistirip, mikro denetleyiciye yiiklediginiz programa gore led
degisimlerini yorumlayiniz.

Calisma Sorular1:
1. Yapilan deneyde réleyi 10 saniye ¢alistirip 5 saniye durdurarak DC motorun kesik
kesik calismasini saglayacak ve gerekli program kodu degisikligini yapiniz.
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